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1. Unter Einzufiigende(s) Teil/Baugruppe klickt man auf Bau-

gruppe Gestell und zieht es nach rechts zum Graphikbereich
um ein weiters Bauteil einzufiigen klickt man oben rechts auf
das Symbol # Sichtbar.

. Nach dem klicken auf das Symbol Sichtbar ldsst man das
Bauteil Baugruppe Gestell im Graphikbereich los und danach
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Abbildung 2.1: Baugruppe einfiigen?
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