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Nomenklatur

Lateinische Notation

Symbol Einheit Bezeichnung
A mm2 Fläche
B m Probendicke
B − Belastungsmatrix
C − Paris Koeffizient
E N

mm2 E-Modul
E ′ N

mm2 spezifischer E-Modul
F N Kraft
Fint N interner Lastvektor
Fext N externer Lastvektor
FG N Gewichtskraft
FT N Trägheitskraft
FN N Normalkraft
FA N Antriebskraft, Seitenführungskraft
FS N Seitenführungskraft
FF N Fliehkraft
Fdyn N dynamischer Kraftvektor
FV N Vorspannkraft
G N

mm2

√
mm Energiefreisetzungsrate für Rissmodus I, II, III

GI (88) (88)
GII (88) (88)
GIII (88) (88)
Gc

N
mm2

√
mm kritische Energiefreisetzungsrate

G N Systembelastung
J N

mm2

√
mm J-Integral für Rissmodus I, II, III

JI (88) (88)
JII (88) (88)
JIII (88) (88)
Jc

N
mm2

√
mm kritische Wert J-Integral

K N
mm2

√
mm Spannungsintensitätsfaktor für Rissmodus I, II, III

KI (88) (88)
KII (88) (88)
KIII (88) (88)
Kc

N
mm2

√
mm kritische Spannungsintensitätsfaktor

Km
N

mm2

√
mm mittlere Spannungsintensitätsfaktor

Ko
N

mm2

√
mm obere Spannungsintensitätsfaktor

Ku
N

mm2

√
mm untere Spannungsintensitätsfaktor

Kop
N

mm2

√
mm Rissöffnungsintensitätsfaktor

K N
m

Systemsteifigkeitsmatrix
MA Nm Antriebsmoment
Mb Nm Biegemoment
MAnzugsd Nm Anzugsdrehmoment
N − Formfunktion
N LS Zahl der Lastzyklen
R − Spannungsverhältnis Ko/Ku

Re
N

mm2 Streckgrenze



III

Symbol Einheit Bezeichnung
S − Oberfläche
S+, S− − obere, untere Rissfläche
Sε − Oberfläche Rissschlauch
Send − Stirnfläche
Sh m Spurbreite
U J

m3 Formänderungsenergiedichte
UM Nm Mechanische Energie
Uo

J
m2 Oberflächenenergie

W m Abstand Probenende zu Kraftangriffspunkt
WP − Gewichte Integration
Y − Geometriefaktor
a mm Risslänge
a0 mm Anfangsrisslänge
ac mm kritische Risslänge
dai mm Rissfortschritt der i-ten Rissfront i=1,2
dlk m Lochkreisdurchmesser
ds m Linienelement
fI − Winkelfunktion Rissspitzenfeld
fII − (88)
fIII − (88)
hS m Schwerpunkthöhe
lR m Raadstand
m − Paris Exponent
n − Normalenvektor
qk − Wichtungsfunktion
r m Abstand
ti

N
mm2 Schnittspannungsvektor

u m Verschiebung
ui m Verschiebungsvektor
xm − Koordinaten (räumlich)
z − komplexe Variable



IV

Griechische Notation

Symbol Einheit Bezeichnung
Γ − Integrationsweg
Γ+,Γ− − oberes, unteres Rissufer
∆σ N

mm2 Spannungsschwingbreite
∆Kth

N
mm2

√
mm schwellwert Ermüdung

∆lk m virtuelle Verrückung der Rissfront
∆F N Kraftschwingbreite
∆K N

mm2

√
mm zyklische Spannungsintensitätsfaktor

∆Ki
N

mm2

√
mm zyklische Spannungsintensitätsfaktor der i-ten Rissfront i=1,2

Ω mm Gebitsabmessungen
Ω� − Referenzelement
α, β, γ, Θ ◦ Winkel
γ mN

m
Oberflächenspannung

δ mm Rissradius
µ − Reibkoeffizient ()st Stahl, ()Straße Straße-Reifen
ν − Querkontraktionszahl
ξi − natürliche Elementkoordinaten
ρ′ ◦ Gewindereibwert
σ N

mm2 Spannung
σij

N
mm2 Cauchyscher Spannungstensor

σo
N

mm2 Oberspannung
σu

N
mm2 Unterspannung

σ1
N

mm2 Hauptspannung
σ2 (88) (88)
σ3 (88) (88)
τ N

mm2 Schubspannung
φ N

mm2 komplexe Spannungsfunktion
χ N

mm2 komplexe Spannungsfunktion



V

Abkürzungsverzeichnis
Abkürzung Bezeichnung
ASTM American Society Testing of Materials
CAD Computer Aided Designe
CT-Probe Compact Tension Specimen (Kompakt-Zug-Probe)
EDZ ebener Dehnungszustand
EVZ ebener Spannungszustand
FEM Finite Element Methode
LEBM linear-elastische Bruchmechanik
MCCI Modified Crack Clsure Integral
MPC Multi Point Constraint
VCCT Virtual Crack Closure Technique
XFEM Extended Finite Element Methode
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